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Elementy teorii pola

POTENCJAL | GRADIENT

Funkcje CD(X, Y, z)nazywamy potencjatem pola wektorowegoE = [P,Q, R] , jesli:
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Pole wektorowe F nazywamy gradientem funkgji ) jesli:
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Pole wektorowe, ktére ma potencjat nazywamy potencjalnym.

Powierzchnie o réwnaniu q)(x, Y, z) = C nazywamy ekwipotencjalnymi (albo:
rownopotencjalnymi).

ISTNIENIE POTENCJALU

Pola wektorowe F =[P, Q,R]jest polem potencjalnym, jesli:
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DYWERGENCIJA (,,ROZBIEZNOSC”)

Dywergencja nazywamy funkcje obliczang z pola wektorowego:
divF[P,Q,R]= £ R R
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Laplasjanem (A®) nazywamy dywergencje z gradientu funkcji @ :

2 2 2
div(grad®) = dlv{%%%} - aax? + %y? " 8@?

Jesli dywergencja pola w kazdym jego punkcie réwna jest 0, pole nazywamy bezzrédtowym.
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ROTACIA (,, WIR”)

Rotacjg nazywamy pole wektorowe, obliczane z innego pola wektorowego:
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Pole, ktérego rotacja w kazdym punkcie jest wektorem zerowym nazywamy polem niewirowym.

Dywergencja liczona z rotacji jest zawsze réwna O ( diV(I’otE) =0), czyli rotacja jest polem
bezzrédtowym.

Gradient jest zawsze polem niewirowym.

Rotacje mozna tez zapisac jako: rotF =VxF
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